1. AUTONOMNIVOZIDLA

Idea autonomnich stroji se v historii lidstva objevuje jiz od nepaméti.! Historicky
prvnim zdznamem o navrhu samohybného vozidla jsou udajné jiz nakresy Leonarda
da Vinciho z 15. stoleti, tedy navrhy z doby nékolik set let ped tim, nez byly viibec
ptedstaveny prvni automobily.? Technologicky vyvoj ve spole¢nosti nasledné pii-
spé€l k tomu, Ze se zacalo experimentovat s technikami, které polozily zaklady nejen
celému automobilovému primyslu, ale i dneSnim asistenénim systémiim a auto-
nomnimu Fizeni.? JiZ v roce 1925 piedstavil Francis Houdina prvni automobil ,,bez
fidice“.* O nékolik let pozdéji nasledovaly dalsi, propracovanéjsi modely, pfi¢emz
technické vyzvy s timto vyvojem spojené ptispély i k postupné modernizaci a auto-
matizaci béznych vozidel. Naptiklad tempomat se ve vybave vozidla poprvé objevil
roku 1958. V roce 1995, tedy o necelych 40 let pozdé&ji, byl na trh uveden adaptivni
automat, ktery vozidlu umoziioval pomoci senzorti udrzovat pevnou vzdalenost od
vozidla jedouciho pied nim.> V pribéhu nasledujicich let byly v automobilovém
primyslu pfedstavovany dalsi asistencni systémy, jako napiiklad systémy udrzova-
ni vozidel v jizdnim pruhu, asisten¢ni systémy pro zmenseni mrtvého thlu, systémy
automatického nouzového brzdéni, parkovaci asistenti, systémy pro rozpoznava-
ni dopravnich znacek a dal$i, z nichz nékteré se staly 1 povinnou soucasti vybavy
vSech vozidel, a to pro zajisténi veétsi bezpecnosti v doprave.

Ackoli byla samotnd vize autonomnich vozidel pfedstavena jiz ve 20. letech
minulého stoleti, teprve az v poloving 70. let byly k dispozici zakladni vypocetni
techniky a dal$i technologie, které byly pro smysluplny vyvoj autonomnich vozidel
zcela nezbytné.®
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s.1.0., 2022, s. 20. ISBN 978-80-7502-626-2, [cit. 2023-03-21].
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20 mil za hodinu. K tomu vice viz napf. GAMMON, Kate. Future Past: Self-Driving Cars Have
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Pro sviij obrovsky potencial, jakoz i veskeré vyhody, které autonomni vozidla
nabizeji, se prave jejich vyroba a testovani staly predméty znacnych komercnich
investic. Naptiklad spolecnost Google prostiednictvim své dcefiné spolecnosti
Waymo zacala autonomni vozidla testovat v ulicich Spojenych statli americkych
jiz v roce 2009.7 Spole¢nost Nissan zacala v nedavné dob¢ testovat samofiditelné
taxiky v Japonsku® a spole¢nost Tesla Motors jiz nabizi své automobily Siroké ve-
fejnosti a zdokonaluje jejich systémy na zaklad¢ dat sesbiranych z jejich kazdoden-
niho uZivani.’ V reakci na to pak vlady jednotlivych stati postupné piijimaly fadu
opatfeni podporujicich testovani a zavadéni autonomnich vozidel do bézné dopravy.

Diky technologickému pokroku se tak jiz v dneSnich dnech muizeme setkat
s autonomnimi vozidly, a to jak u prostfedkli hromadné dopravy, tak u prostredkii
slouZzicich k individudlni pfepravé osob nebo véci. Doba, kdy pln€ autonomni vo-
zidla byla pouhou pfedstavou vzdalené budoucnosti a ndmétem pro mnoho filma
a seriald, je jiz davno pry¢. Dvacaté prvni stoleti se tak stalo érou, ve které uméla
inteligence prebira stale vice lidskych ¢innosti, pficemz automobilovy priimysl neni
zadnou vyjimkou. At je jiz technologicky pokrok spole¢nosti vinimén pozitivné ¢i
negativng, Cist¢ fiktivni predstavy se staly realitou, se kterou je tfeba se nalezité
vyporadat, a to zejména piijetim vhodného pravniho ramce.

Tuto potfebu pak podtrhla zejména tada dopravnich nehod testovacich vozil,
z nichz jako prvni je uvadéna nehoda automobilu Lexus RX450 SUV spolecnosti
Google ze dne 14. inora 2016 v Kalifornii,' jako prvni smrtelna nehoda automobilu
spoleénosti Tesla Motors ze dne 7. kvétna 2016 na Floridé," a jako nejvice mediali-
zovana pak dopravni nehoda testovaciho vozu spole¢nosti Uber v Arizon¢ datovana
k bfeznu roku 2018, pfti které jedouci automobil znacky Volvo XC90 v autonomnim
rezimu srazil a usmrtil ptechazejici chodkyni.'? Tyto nest'astné udalosti sice vyvoj
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Autonomni vozidla

autonomni dopravy nezastavily, av§ak vyvolaly fadu problematickych otazek s au-
tonomni dopravou spojenych, pficemz jednou z oblasti, ktera je pfedmétem mnoha
diskuzi, je pravé i oblast pojisténi odpovédnosti za ujmu zpltisobenou provozem
autonomnich vozidel, na kterou se zamétuje prave tato publikace.

Pro blizsi pochopeni dané problematiky je vSak zcela klicové porozumét tomu,
jak autonomni vozidla funguji. Uvodni kapitola je proto zaméfena na objasnéni poj-
mu ,,autonomni vozidlo“. Nasledn¢ jsou piedstaveny jednotlivé irovné automatiza-
ce vozidel a principy jejich fungovani, a nakonec budou uvedeny scénaie zavadéni
autonomnich vozidel a ptipravenost Ceské republiky na jejich mozny provoz dle
ucinné pravni Gpravy.

1.1. Vymezeni pojmu ,autonomni vozidlo”

V dnesni dobé se pii diskusich o budoucnosti dopravy hojné pouzivaji pojmy ,,au-
tonomni vozidlo* a ,,automatizované fizeni*. Pod témito vyrazy jsou vsak vefejnos-
ti predstavovana vozidla vybavena riiznou mirou automatizace, coZ mize plisobit
zmatek. Jesté vétsi chaos nastava, kdyz jsou pojmy tykajici se autonomni mobility
velice Casto vzajemné zaménovany a jejich pouzivani byva i v mnoha oficialnich
dokumentech nejednotné. Pro odstranéni téchto rozporti je proto hlavnim ucelem
této podkapitoly vysvétlit ¢tenaii rozdil v zakladnich pojmech souvisejicich s pro-
blematikou autonomniho fizeni a nalézt vhodnou definici autonomniho vozidla.

Ve spolecnosti jsou autonomnimi vozidly oznacovana tzv. samofiditelna auta,
tedy auta bez tidi¢e. V odbornych publikacich je autonomnim vozidlem nazyvano
takové vozidlo, které je schopno snimat a vyhodnocovat stav okolniho prostredi
a navigovat se k ur¢itému cili bez nutnosti lidského zasahu. Vozidlem s automati-
zovanym systémem fizeni se rozumi vozidlo vybavené asisten¢nimi systémy, diky
kterym je mozné n€které jizdni ukony vykonavat bez zasahu tidice (napiiklad vozi-
dlo se zabudovanym parkovacim asistentem).'?

Dale se rozliSuje mezi tzv. datové propojenymi a datoveé pifipojenymi vozidly
s automatizovanym fizenim, kdy datove propojené vozidlo oznacuje vozidlo datové
propojené v realném case s okolnimi vozidly (Vehicle-to-Vehicle, V2V), a dato-
v¢ pripojenym vozidlem s automatizovanym fizenim se rozumi vozidlo, které je
datoveé propojené s okolnimi vozidly a zéroven disponuje zabudovanymi systémy
umoznujicimi fizeni bez nutnosti zasahu lidského prvku (Connected and Autono-
mous Vehicles, CAV).™

13 MINISTERSTVO DOPRAVY CR. 2. Datové propojend vozidla, kooperativni systémy ITS a au-
tonomni fizeni. Online. Vize rozvoje autonomni mobility (2017), s. 4. Dostupné z: https://www.
mdcr.cz/getattachment/Uzitecne-odkazy/Autonomni-mobilita/vize _rozvoje autonomni_mobility.
pdf.aspx, [cit. 2023-03-23].

4 MINISTERSTVO DOPRAVY CR. 1. Zakladni pojmy. Online. 4kcni plin autonomniho fizeni. Aso-
ciace malych a stfednich podnikd, s. 1. Dostupné z: https://amsp.cz/wp-content/uploads/2019/02/



Pojisténi odpovédnosti z provozu autonomnich vozidel

V souvislosti s autonomni mobilitou se mtizeme ¢asto setkat i se zkratkou C-ITS.
ITS piedstavuji inteligentni dopravni systémy, tedy inovativni systémy, které maji
za cil poskytovat inteligentni fizeni dopravy, zvysit informovanost cestujicich,
umoznit chytfejsi vyuzivani dopravni sit€ a celkové zvysit bezpeénost dopravy.'
Zkratka C-ITS pak oznacuje tzv. kooperativni inteligentni dopravni systémy. Typic-
kym piikladem C-ITS je praveé datové propojené vozidlo se zatfizenimi umisténymi
na silniéni siti (Vehicle-to-Infrastructure, V2I) nebo vozidlo komunikujici s jinymi
vozidly (Vehicle-to-Vehicle, V2V).1¢

Ackoli se diky technologickému vyvoji dostdvaji autonomni vozidla (a auto-
nomni doprava obecn&) milovymi kroky doptedu, stavajici pravni tad Ceské re-
publiky zédvazné definice vyse uvedenych pojmt neobsahuje a pojem ,,autonomni
vozidlo* prozatim nezna.

Legalni definici autonomniho vozidla v§ak mlizeme najit v zahrani¢nich pravnich
fadech, ovSem ani tak neexistuje obecné uznavany konsenzus. Naprtiklad stat Nevada
definuje autonomni vozidlo jako ,,motorové vozidlo vybavené systémem automati-
zovaného fizeni, jenz je navrzeno tak, aby fungovalo na urovni automatizace fizeni
na trovni 3, 4 nebo 5 podle klasifika¢niho systému SAE International J3016;!7 tento
pojem zahrnuje i plné autonomni vozidlo“.!® Stat Florida pak autonomni vozidlo
ve svém pravnim fadu definuje jako ,,jakékoli vozidlo vybavené automatizovanym
systémem fizeni®, pfi¢emz automatizovanym systémem fizeni se rozumi ,,hardware
a software, které jsou spolecné schopny trvale vykonavat celou dynamickou tlohu
autonomniho vozidla, bez ohledu na to, zda je omezena na urcitou oblast provozni
konstrukce."” Na poli &lenskych statd Evropské unie mtizeme legalni definici auto-
nomniho vozidla nalézt naptiklad v pravnim fadu Némecka. Vysoce a pIn¢ autonom-
ni vozidla ve smyslu némeckého zakona o silniénim provozu vSak odpovidaji spise
vozidlim Grovni 3 a 4 klasifika¢niho sytému SAE International J3016.%°

Ak%C4%8Dn%C3%AD-pl%C3%Aln-autonomn%C3%ADho-%C5%99%C3%AD-
zen%C3%AD-ma_KORNB8UGXNRS.pdf, [cit. 2023-03-23].
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podkapitola 1.2. Kategorie autonomnich vozidel a principy jejich fungovani.
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Fahrfunktion. § 1d Krafifahrzeuge mit autonomer Fahrfunktion in festgelegten Betriebsbereichen.



Autonomni vozidla

Urcitym voditkem mohou byt i definice automatizovaného a pln€ automatizova-
ného vozidla obsazené v natizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) 2019/2144
o pozadavcich pro schvalovani typu motorovych vozidel. Pro ucely tohoto natizeni
se automatizovanym vozidlem rozumi ,,motorové vozidlo navrzené a vyrobené tak,
aby se dokazalo po ur¢itou dobu pohybovat autonomné, bez neustalého dohledu
fidic¢e, kdy se vSak presto oCekava nebo vyzaduje zdsah fidi¢e™, a plné automati-
zovanym vozidlem se rozumi ,,motorové vozidlo navrzené a vyrobené tak, aby se
dokéazalo pohybovat autonomné, bez jakéhokoli dohledu fidice*.?!

Jednotnou, vSeobecné uznavanou definici ale nenajdeme. ZjednoduSenég vSak lze
fici, ze autonomnim vozidlem rozumime kazdé vozidlo, které je na zakladé imple-
mentovaného hardwaru a softwaru schopné pohybu bez nutnosti lidského zasahu.?
V zavislosti na stupni autonomizace, resp. potieby lidského faktoru pro fizeni, lze
pak jednotliva autonomni vozidla dale kategorizovat.

1.2. Kategorie autonomnich vozidel a principy
jejich fungovani

SAE International, celosvétové profesni sdruzeni védca, inZzenyra a odbornikti v ob-
lasti automobilového prumyslu (dfive znamé také jako Spole¢nost automobilovych
inzenyrl), jiz v roce 2014 vytvorilo ve spolupraci s americkou Narodni spravou
bezpecnosti silniéniho provozu (National Highway Traffic Safety Adminstration,
NHTSA), ktera je soucasti Ministerstva dopravy Spojenych stati americkych, kla-
sifikaéni systém SAE International J3016.* * Tento klasifika¢ni systém popisuje
rliznou miru automatizace vozidel a definuje tak pét, resp. Sest rovni autonomniho
tfizeni. Jednotlivé Grovné se odvijeji od technické vyspélosti vozidel a v nich zabu-
dovanych systémil, jakoZ i od miry zavislosti na lidském prvku. Klasifika¢ni systém
SAE International J3016 pak Ize shrnout nasledovné:

Strafienverkehrsgesetz. Online. In: Gesetze im internet. Dostupné z: https://www.gesetze-im-inter-
net.de/stvg/StVG.pdf, [cit. 2023-03-23].

2l Srov. ¢l. 3 body 21 a 22 nafizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) 2019/2144 o pozadavcich pro
schvalovani typu motorovych vozidel.

2 COLLINGWOQOD, Lisa. Privacy implications and liability issues of autonomous vehicles. Online.

Information & Communication Technology Law, vol. 26, issue 1, 2017, 3. 1. 2017. Dostupné z:

https://doi.org/10.1080/13600834.2017.1269871, [cit. 2023-03-23].

Klasifikaéni systém byl v priibéhu let nékolikrat aktualizovan. Tato publikace vychazi z verze pfijaté

v roce 2021.

2 SAE INTERNATIONAL. Taxonomy and Definitions for Terms Related to Driving Automation Sys-
tems for On-Road Motor Vehicles. J3016_202104. Online. SAE International. Dostupné z: https://
www.sae.org/standards/content/j3016_202104/, [cit. 2023-03-25]; a déale také SHUTTLEWORTH,
Jennifer. SAE Standards News: J3016 automated-driving graphic update. Online. SAE Interna-
tional. 7. 1. 2019. Dostupné z: https://www.sae.org/news/2019/01/sae-updates-j3016-automated-
-driving-graphic, [cit. 2023-03-25].
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Neautomatizo-
vana vozidla

Vozidlo je ovladéno pouze fidicem, a tedy nedisponuje systémem mo-
dernich asistenci, pfipadné jen témi, které maji informacni charakter
a nezasahuji do fizeni.

Vozidla Kontrola nad vozidlem je rozdélena mezi fidice a automaticky systém.

s asistencnimi Automaticky systém (jako napiiklad adaptivni tempomat, asistent pro

systémy udrzovani v jizdnim pruhu nebo parkovaci asistent) vykonava pouze
podpUlrné funkce, a to za predpokladu, Ze fidi¢ provadi vsechny zby-
vajici aspekty dynamického fizeni. Asisten¢ni systémy se v3ak staraji
pouze o jeden konkrétni aspekt a nijak spolu nespolupracuji. Komplex-
ni fizeni ma stale na starosti lidsky prvek, tedy sam fidic.

Caste¢né Automatizovany systém je schopen v rdznych situacich pIné ovladat

automatizovana
vozidla

vozidlo, avsak fidi¢ musi byt pripraven k okamzitému zasahu, pokud by
automatizovany systém nereagoval spravné.V tomto pfipadé vozidlo
diky kombinaci rGznych senzor(i a kamer mze pfevzit nékolik aspektt
fizeni namisto osoby za volantem. BéZnym piikladem tohoto systému
je napfiklad asistent pro jizdu v kolonéch, ktery kombinuje adaptivni
tempomat s udrzovanim vozidla v jizdnim pruhu.

Podminéné
automatizovana
vozidla

Automatizovany systém plIné ovlada vozidlo, zatimco fidici je umoz-
néno od jizdnich ukond odvratit pozornost. Vozidlo zvladne situace
vyzadujici okamzitou reakci (zpomalovat, zrychlovat, zatacet nebo se
vyhnout pfekézce), avsak fidi¢ musi byt i nadéle pfipraven k rychlému
zasahu béhem urcitého casového limitu, ktery je pfedem specifikovan.

Vysoce
automatizovana
vozidla

Pozornost fidice jiz neni nutna. Ridi¢ tak miize bezpe¢né spat, jist,

¢i opustit sedadlo. Autonomni jizda je vSak podporovéana pouze ve
vymezenych oblastech nebo za zvlastnich okolnosti. Mimo takto
vymezené oblasti a zvlastni okolnosti musi byt vozidlo schopné
bezpecné prerusit jizdu (zaparkovat), pokud se Fidi¢ neujme kontroly
nad vozidlem. Prevzit fizeni vSak bude nutno pouze v konkrétnich
situacich, napfiklad za Spatného pocasi, pfi vypadku systém apod.

PIné
automatizovana
vozidla

Autonomni systém ma plnou kontrolu nad vozidlem. Neni nutny jakyko-
li zasah ze strany fidice, procez se pocita se scénarem, ze takto plné auto-
nomni vozidlo jiz nebude obsahovat ani prvky uréené pro fizeni (typicky
volant ¢i pedaly). Tato vozidla jsou jiz vysoce komplexnimi inteligentnimi
stroji, u kterych se pfedpokladd, Zze budou schopny strojového uceni

a na zakladé ziskanych dat budou provadét nezévisla rozhodnuti.

Zdroj: Klasifikacni systém SAE International J3016

Klasifika¢ni systém SAE International J3016 ukazuje, Ze autonomnimi vozidly
nelze rozumét pouze vozidla bez fidicd, ale Ze se jedna o vozidla se zabudovanymi
systémy, které disponuji odliSnou mirou automatizace. Vozidla s nizsi mirou au-
tomatizace (tedy vozidla do trovné 2 vcetné) vyzaduji, aby fidi¢ aktivné sledoval
jizdu a byl pfipraven do fizeni kdykoli zasahnout. V téchto piipadech se tak jedna
pouze o asistované fizeni, pii kterém jsou vozidla schopna vykonavat urcité funkce,
jako je parkovani, brzdéni ¢i udrZzovani vozidla v jizdnim pruhu. Vozidla naleZejici
do urovné 3 mohou v urcitych situacich pln¢ vykonavat vSechny funkce, avsak je
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stale vyzadovana pozornost fidice. Vozidla s vyssi mirou automatizace (tedy Groven
4 a 5) jsou schopna fizeni bez jakéhokoli zasahu lidského faktoru.?

Ackoli je klasifika¢ni systém SAE International J3016 mezinarodné uznavanym
a nejpouzivanéjSim klasifikacnim systémem, neni systémem jedinym. Dalsi kla-
sifikacni systém pracuje pouze se Ctyimi kategoriemi v zavislosti na zvysujici se
mife automatizace a je z néj vice patrno rozsifovani asistenc¢nich systému. Detaily
k tomuto systému znazorfuje nize uvedena tabulka:®

Vozidlo . Vysoce auto- PIné
... . . | Poloautomati- . i i
s asistencnimi L X matizovana autonomni
) zovana vozidla . R
systémy vozidla vozidla
Trvani automatického . T T
v - nizké stredni maximalni
fizeni
Vliv fidice na fizeni vysoky - stredni nulovy

Technologie automatickych systému

Adaptivni sviceni volitelné volitelné povinné volitelné
Radar povinny povinny povinny povinny
Ultrazvukové senzory volitelné povinné povinné povinné
Dopiednd kamera povinna povinna povinna povinna
Zpétna kamera volitelna povinna povinna povinna
Kamera sledujici okolf volitelna povinna povinna povinna
Noc¢ni vidéni volitelné volitelné povinné povinné
LiDAR volitelné volitelné povinné povinné
Mapové podporeny S N — N
volitelny volitelny povinny povinny
ADAS
Automatizace fizeni . . S . —
. volitelna povinna povinna povinna
a brzdéni
Uméld inteligence volitelna volitelnd volitelnd povinna
Vzéajemné jisténi . . . . . . S
L. volitelné volitelné volitelné povinné
systéma
Samoucici systém volitelny volitelny volitelny povinny

Zdroj: Analyza autonomnich vozidel (CAP)

% SAE INTERNATIONAL. Taxonomy and Definitions for Terms Related to Driving Automation Sys-
tems for On-Road Motor Vehicles. J3016_202104. Online. SAE International. Dostupné z: https://
www.sae.org/standards/content/j3016 202104/, [cit. 2023-03-25]; a dale také SHUTTLEWORTH,
Jennifer. SAE Standards News: J3016 automated-driving graphic update. Online. SAE Interna-
tional. 7. 1. 2019. Dostupné z: https://www.sae.org/news/2019/01/sae-updates-j3016-automated-
-driving-graphic, [cit. 2023-03-25].

% Tento klasifikacni systém byl ptevzat z dokumentu Analyza autonomnich vozidel publikovaném
Ceskou asociaci pojistoven ve spolupréci se spole¢nosti SUPIN s.r.0. v letech 2017 a 2020. JED-
LICKA, Petr; HOUSKA, Lukas. Ptiloha 1: Technologicky vyvoj. Evidovani asistenénich systémil.
Online. Analyza autonomnich vozidel. 2. vydani. Praha: Ceskd asociace pojistoven, s. 71. Dostupné
z: https://www.cap.cz/images/Analyzy/Analyza_autonomnich_vozidel.pdf, [cit. 2023-03-25].
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Systému klasifikujicich vozidla do jednotlivych trovni podle stupné jejich au-
tomatizace je cela fada, pficemz i ty nejznaméjsi byvaji pro rizné prace a vyzkumy
odli$n¢ modifikovany a interpretovany. Zaroven je v praxi pomérné ziejmé, ze hra-
nice mezi jednotlivymi trovnémi mohou byt znacné nejisté, a zZe nejsou tak ostré,
jak by se na prvni pohled mohlo zdat.

Vzhledem k §iroké mezinarodni akceptaci klasifikaéniho systému SAE Interna-
tional J3016, jakoz i k akceptaci tohoto klasifika¢niho systému samotnou Evropskou
radou pro vyzkum silni¢ni dopravy (European Road Transport Research Advisory
Council, ERTRAC),” tak bude tato publikace nadale vychazet pravé z klasifika¢ni-
ho systému SAE International J3016, ktery je rozpracovan vyse.

1.3. Schvalovani autonomnich vozidel
a predpokladany ¢asovy ramec jejich
zavadéni do bézného provozu v Ceské
republice a v zahranici

Je ziejmé, ze veskery dosavadni vyvoj v dopravé smétuje k autonomni mobilite.
Zakladni podminkou pro zavedeni autonomnich vozidel do bézné dopravy je schva-
leni jejich provozu. Na vnitrostatni irovni je schvaleni technické zptasobilosti vozi-
dla upraveno v ustanovenich zakona o podminkach provozu vozidel na pozemnich
komunikacich, konkrétn€ v § 15 az 35a, jakoz i provadéci vyhlaskou k tomuto za-
konu.?® Nadto musi vyrobci autonomnich vozidel splnit i pozadavky nadnarodnich
a mezinarodnich pravnich pfedpisi.

Z pohledu mezinarodnich pravnich pfedpisii se jedna zejména o piedpisy
Evropské hospodaiské komise Organizace spojenych narodi, jejichz seznam je
uveden v pfiloze ¢. 1 k vySe uvedené provadéci vyhlasce, tj. vyhlaSce Minister-
stva financi €. 153/2023 Sb., o schvalovani technické zptsobilosti vozidel a tech-
nickych podminkéch provozu vozidel na pozemnich komunikacich. Pro vyrobce
autonomnich vozidel maji vyznam zejména Jednotna ustanoveni pro schvalovani
vozidel z hlediska kybernetické bezpecnosti a systému fizeni kybernetické bezpec-
nosti (€. 155), Jednotna ustanoveni pro schvalovani vozidel z hlediska aktualiza-
ci softwaru a systému fizeni aktualizaci softwaru (¢. 156) a Jednotna ustanoveni
pro schvalovani vozidel, pokud jde o systém automatizovaného udrzovani vozidla
v jizdnim pruhu (€. 157).

27 ERTRAC Working Group ,,Connected and Automated Driving*. 2. Common Definitions. 2.1. Levels
of Automation. Online. Connected Automated Driving Roadmap. 8. 3.2019. Dostupné z: https://www.
ertrac.org/wp-content/uploads/2022/07/ERTRAC-CAD-Roadmap-2019.pdf, [cit. 2023-03-25].

2 Vyhlaska Ministerstva financi ¢. 153/2023 Sb., o schvalovani technické zptsobilosti vozidel a tech-
nickych podminkach provozu na pozemnich komunikacich.



